(Ey ÉDITEUR : VITESSE 
MES LIGNE DU SCRIPT 0001 


|_ & On souhaite évaluer la vitesse « instantanée » du drone à l'instant to 


poli 


On considère la fonction Python vit ci-contre qui calcule la vitesse moyenne 
du drone entre les instants tg et 1, = to +h où h > 0. Pour évaluer la vitesse 
instantanée à l'instant tọ, on applique cette fonction pour des valeurs de 
h de plus en plus proches de O. 

a. Compléter les lignes 2; 5 ; 6 et 7 de ce code. 

b. Appliquer cette fonction pour h=1; h=0,1; h=107? et h=10" 
c. Conjecturer alors la vitesse instantanée du drone à l'instant 
d. Pour aller plus loin: modifier cette fonction afin de conjecturer la 
vitesse instantanée de ce drone lors du décollage, puis à l'instant tnax- 


1def z(t): 
2 return 


4def vit(h): 


5 to: 
t1=t0+. 


return vitesse 


def z(t 
return -0.2xtx#2+2xt 


>>> H L'exécution de VITESSE 2 — 


>>> from VITESSE import * 
>>> vit(1) 


def vit(h): 


1.4 
>>> vit(0.1) 
1.58 


Oth 
vi tesce=(2(t1)-2(40))/(41-40) 
return vitesse 


>>> vit(10xx-2) 
1.597999999999987 


>>> vit(10xK-5) = 
1.599997999990953 
>>> | 
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E ÉDITEUR : VITESSE 
@ LIGNE DU SCRIPT 0001 
ef z(t) 


def vit(h): 


6 
Li vitesse=(z(t1)-z(...))/(t1-...) 
8 


t1=t0+h 


return -0,2atku2+2xt 


>>> # Shell Reinitialized 
>>> # L'exécution de VITESSE 
>>> from VITESSE import = 

> xs) 


vitesse=(z(t1)-z(t0))/(t1-t0) >>> | 


= Za return vitesse 
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Bia 


ga PYTHON SHELL Ni) 


pape | i 
@ LIGNE DU SCRIPT coos >>> # Shell Reinitialized 


def z(t) >>> # L'exécution de VITESSE 
pe E —}>>> from VITESSE import X I Sn] 
m: >>> vit(108x-5) 


t1=t0+h —$ 
vi tesse=(2(t1)-=(40))/(t1-t0) |??? | 
return vi tesse 
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a Démonstration des résultats y 


Alc À dad. NO al A 


a. Calculer l'ordonnée du point A et montrer que I'ordonnće du point M k 

|__ s'exprime en fonction de h par: K Ase) - + È +4 
Yu =-h?+h+4 di A 

| b. En déduire que le coefficient directeur de la droite (AM) est égal, pour c u f 

|— tout réel h #0, à t(h)=—h+1. Quel résultat retrouve-t-on ? 

c. Vers quelle valeur semble s'approcher le coefficient directeur de la 

droite sécante (AM) lorsque M s'approche du point A sans l'atteindre ? 

En déduire l'équation réduite de la tangente à € au point A. 


Mops testa AR AA, RO 
Port 


A EX Az LL 
dk Es Che} = frais 143194 


+ La position limite de la sécante 
(AM) lorsque M se rapproche de 
A est la tangente à la courbe au 


point A. 
+ Le coefficient directeur de la 
tangente est la limite, lorsque h 


tend vers 0, du taux de variation 
1(h). On l'appelle nombre dérivé 
de la fonction f en 1. 
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